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Randelgriffe

»Soft-touch” Kunststoff Thermoplast

MATERIAL
Hoch belastbarer Kunststoff Thermoplast (Polypropylen PP),
schwarz, matt

RADKRANZ

Softline-Ummantelung  mit  dem  Kunststoffkern = chemisch
verbunden; Randrierung aus weichem Elastomere (TPE), 70
Shore A; zertifiziert nach FDA (U.S. Nahrungs- und Arzneimittel
Administration)

STANDARDAUSFUHRUNGEN

- MBT-B-SOFT: Buchse Messing, Gewinde- und Bohrungs-Sackloch

- MBT-p-SOFT: Gewindestift Stahl, verzinkt, abgerundetes Ende
nach UNI947 :1SO 4753 (siehe Technische Daten auf Seite A1l)

FUNKTIONEN UND ANWENDUNGEN

Die  Softline-Ummantelung  macht den  Griff besonders
griffsympathisch  und ergonomisch. Die weiche, rutschfeste
Kontaktflache verbessert den Kontakt sowohl bei feuchter als auch
trockener Umgebung, bei ¢liger Oberflache ebenso wie bei hohen
Temperaturen oder Kalte. Die Griffe sind daher auch fur Fitness-
und Gartengerate, Transportsysteme, hochprazise Instrumente und
Hilfsgerate fur korperlich beeintrachtigte Menschen geeignet.

ERGONOMIE UND DESIGN

Diese Griffart ermoglicht unter jeden Bedingungen eine
ergonomische Anwendung, das maximale Drehmoment kann mit
relativ wenig Kraftaufwand erreicht werden.

Die feine Struktur des Radkranzes zusammen mit der "Softtouch"
Beschichtung erleichtern die Justierung des Griffes wéahrend
schnellen Umdrehungen (oder Verschraubungen) ohne fur Hand
und Gelenk unangenehme Winkelarbeiten entstehen zu lassen.
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Code Artikelnummer D d6H dH9 L di 12 h [Nm] 52
134316 MBT.45 B-6-SOFT 44 - 6 24 17 10 14 18 32
134321 MBT.45 B-M6-SOFT 44 M6 - 24 17 10 12 15 31
134326 MBT.45 B-M8-SOFT 44 M8 = 24 17 10 13 18 30
134416 MBT.55 B-8-SOFT 54 - 8 30 20 125 20 30 40
134421 MBT.55 B-M8-SOFT 54 M8 = 30 20 12.5 20 30 46
134426 MBT.55 B-M10-SOFT 54 M10 - 30 20 12.5 18 32 44

# "Max. Anzugsdrehmoment" meint den Wert bei dem der Metalleinsatz, unter normalen Nutzungsbedingungen, noch fest im Plastikteil

verankert ist.
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Code Artikelnummer D dég L di 1 12 52 =
[Nm] =
134341 MBT.45 p-M6x10-SOFT 44 M6 24 17 10 10 13 25 &
134346 MBT.45 p-M6x20-SOFT 44 M6 24 17 20 10 13 30 %
134381 MBT.45 p-M8x16-SOFT 44 M8 24 17 16 10 16 33 A
134391 MBT.45 p-M8x30-SOF T 44 M8 24 17 30 10 16 37
134396 MBT.45 p-M8x50-SOFT 44 M8 24 17 50 10 16 47
134431 MBT.55 p-M8x16-SOFT 54 M8 30 20 16 125 25 40
134436 MBT.55 p-M8x30-SOF T 54 M8 30 20 30 125 25 50
134441 MBT.55 p-M8x50-SOFT 54 M8 30 20 50 125 25 64
134451 MBT.55 p-M10x20-SOF T 54 M10 30 20 20 125 27 52
134456 MBT.55 p-M10x30-SOFT 54 M10 30 20 30 12.5 27 57
134471 MBT.55 p-M10x50-SOF T 54 M10 30 20 50 125 27 73

# "Max. Anzugsdrehmoment" meint den Wert bei dem der Metalleinsatz, unter normalen Nutzungsbedingungen, noch fest im Plastikteil
verankert ist.
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